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SZCZEGOLOWE DANE TECHNICZNE

Rysunek moze sig rézni¢

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZENSTWA TECHNICZNEGO

MTTF, (Sredni czas do niebezpiecznej awarii)

ENKODER ABSOLUTNY

AHM36I-S5PC014x12

INFORMACJE DO ZAMOWIENIA

Typ Nr artykutu
AHM361-S5PC014x12 1099366

Wigcej wersji urzadzen i akcesoriow na stronie www.sick.com/AHS_AHM36

(€& @ ek

230 lat(a) (EN 1SO 13849-1)”

n
W przypadku tego produktu chodzi o produkt standardowy, a nie o cze$¢ zabezpieczajgca w rozumieniu dyrektywy maszynowej. Obliczenie na podstawie nominalnego obciazenia czesci, Sredniej temperatury otoczenia

40 °C, czestosci stosowania 8760 h/rok. Wszystkie awarie elektroniczne sg uwazane za awarie niebezpieczne. Szczegétowe informacje — patrz dokument nr 8015532.

WYDAJNOSC

Liczba krokéw na obrét (rozdzielczos¢ maks.)
Liczba obrotéow

Rozdzielczo$¢ maks. (liczba krokéw na obroét x liczba
obrotow)

Wartosci graniczne btedéw G

Odchylenie standardowe powtdrzenia o,

16.384 (14 bit)
4.096 (12 bit)

14 bit x 12 bit (16.384 x 4.096)

0,35° (przy 20°C)”
0,2° (przy 20°C) ?

n
Zgodnie z norma DIN ISO 1319-1, potozenie gornej i dolnej wartosci granicznej btedoéw jest zalezne od sytuacji montazowej; podana warto$¢ dotyczy potozenia symetrycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym

ma te sama wartosc.

2
Zgodnie z norma DIN ISO 55350-13; 68,3% wartosci pomiarowych lezy w podanym zakresie.

INTERFEJSY

Interfejs komunikacyjny
Czas inicjalizaciji

Czas generowania pozycji
Dane procesu

Dane parametryczne

n
Po uptywie tego czasu odczyty pozyciji sg wazne.

2
Minimalnie, sygnat LOW (Clock+): 250 ns.
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SSI

100 ms”
125 ps
Pozycja

Liczba krokéw na obrét
Liczba obrotow
PRESET
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Typ kodu
Parametryzacja przebiegu kodu

Czestotliwos¢ taktowania

Ustawianie (regulacja elektroniczna)

Zgodnie z kierunkiem/przeciwnie do kierunku ruchu
wskazowek zegara (kolejnosc krokow w kierunku ob-

rotow)

L
Po uptywie tego czasu odczyty pozyciji sg wazne.

2
Minimalnie, sygnat LOW (Clock+): 250 ns.

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Typ przytacza
Napigcie zasilajgce
Pobér mocy

Zabezpieczenie przed zamiang biegunow

MECHANIKA

Wykonanie mechaniczne
Srednica watka lub otworu
Dtugosc¢ watu

Wtasciwos¢ watka

Masa

Materiat, wat

Materiat, kotnierz
Materiat, obudowa
Moment rozruchowy
Moment obrotowy roboczy

Dopuszczalne obcigzenie watka

Predkosc¢ obrotowa pracy

Moment bezwtadnosci wirnika
Zywotno$é tozysk

Przyspieszenie katowe

El
Dotyczy urzadzen z wtykiem.

2
Przy projektowaniu zakresu temperatur roboczych nalezy wzia¢ pod uwage nagrzewanie wtasne na poziomie 3,5 K na 1000 min™".

DANE DOTYCZACE OTOCZENIA

EMC

Stopien ochrony

Dopuszczalna wzgledna wilgotnos¢ powietrza

Zakres temperatury roboczej
Zakres temperatur sktadowania

ENKODER ABSOLUTNY - AHM361-S5PC014X12

Kierunek zliczania

Typ kodu

Przesunigcie bitow pozyciji
Pozycja bitu btedu
Funkcija osi obrotowej
Tryb SSI

Gray, binarny

CW/CCW (V/R) parametryzacja przy uzyciu narzedzia programistycznego lub przewodu

2MHz”
H aktywny (L=0-3V,H=4,0-U_V)
L aktywny (L=0-1V,H=2,0 - Us V)

Wtyk, M12, 8 pindw, uniwersalny
45..32VDC

< 1,3 W (bez obcigzenia)

v

Watek, mocowanie czotowe
8 mm

12mm

Z powierzchnig

0,2kg’

Stal nierdzewna 1.4305
Stal nierdzewna 1.4305
Stal nierdzewna 1.4305
1Ncm (+20 °C)
<1Ncm (+20 °C)

40 N (promieniowe)
20 N (osiowe)

< 6.000 min*”

2,5 gecm?

3,6 x 1078 obrotow

< 500.000 rad/s®

Wg EN 61000-6-2 i EN 61000-6-3

IP67 (IEC 60529)
IP69K (IEC 60529)

90 % (Roszenie niedopuszczalne)
-40°C ... +100°C
-40 °C ... +100 °C, bez opakowania

9
W przypadku enkodera zamontowanego z boku (watek enkodera poziomo, wspornik antyrotacyjny pionowo) w poszczegélnych przypadkach nalezy zastosowac dodatkowe srodki w celu wyttumienia, poniewaz moga wysteg-

powac rezonanse. ponadto przewdd musi zosta¢ dodatkowo zamocowany przy zachowaniu jak najmniejszej odlegtosci od enkodera.
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Odpornos¢ na wstrzasy 100 g, 6 ms (EN 60068-2-27)
Odpornos¢ na drgania 20 g,10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6) "

9
W przypadku enkodera zamontowanego z boku (watek enkodera poziomo, wspornik antyrotacyjny pionowo) w poszczegoélnych przypadkach nalezy zastosowac dodatkowe srodki w celu wyttumienia, poniewaz moga wysteg-

powac rezonanse. ponadto przewod musi zosta¢ dodatkowo zamocowany przy zachowaniu jak najmniejszej odlegtosci od enkodera.

CERTYFIKATY

EU declaration of conformity

UK declaration of conformity

ACMA declaration of conformity
Moroccan declaration of conformity
China RoHS

Certyfikat cTUVus

SIS IS SIS S S

Information according to Art. 3 of Data Act (Regula-
tion EU 2023/2854)

RYSUNEK WYMIAROWY WALEK, MOCOWANIE CZOLOWE, WTYK
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Wymiary w mm

nietolerowane wymiary wg DIN-ISO 2768-mk
@® punkt pomiarowy temperatury roboczej

@ punkt pomiarowy drgan

Typ Srednica watka lub otworu@ D 7
AHX36x-STXXXXXXXX 6 mm
AHX36X-S3XXXXXXXX
AHX36X-SPXXXXXXXX 8 mm
AHX36X-SEXXXXXXXX
AHX36X-S2XXXXXXXX 10 mm

AHX36X-S4XXXXXXXX
AHX36X-SCXXXXXXXX

AHX36X-SAXXXXXXXX 1/4"
AHX36X-SBXXXXXXXX
AHX36X-SBXXXXXXXX 3/8"

AHX36X-S7XXXXXXXX

4 KARTA CHARAKTERYSTYKI | SICK

@ 28 +0.05 (1.10)
@ 30 +0.05 (1.18)

236 234 (142

3,6 mm

3,9 mm

6 mm

3,85 mm

4,35 mm

54 mm

75 mm

9 mm

5,7 mm

9 mm
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ZALECENIA DOTYCZACE MONTAZU WALEK, MOCOWANIE CZOLOWE Z ADAPTEREM KOLNIERZOWYM - PIERSCIEN CENTRUJACY
D20 NA D24 (BEF-FA-020-024-1, 2103982)
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przyktad zamowienia dla watka o srednicy 6 mm: AHx361-S3xx0xxxxx + BEF-FA-020-024-I (adapter nie jest wstepnie za-
montowany)

ZALECENIA DOTYCZACE MONTAZU WALEK, MOCOWANIE CZOtOWE Z ADAPTEREM KO£NIERZOWYM - PIERSCIEN CENTRUJACY
D20 NA D36, WYSOKOSC 2 MM (BEF-FA-020-036-2-1, 2103984)
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przyktad zamoéwienia dla watka o srednicy 6 mm: AHx36I-S3xx0xxxxx + BEF-FA-020-036-2-I (adapter nie jest wstepnie za-
montowany)
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ZALECENIA DOTYCZACE MONTAZU WALEK, MOCOWANIE CZOLOWE Z ADAPTEREM KOLNIERZOWYM - PIERSCIEN CENTRUJACY
D20 NA D50 (BEF-FA-020-050-1, 2103985)
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przyktad zamowienia dla watka o srednicy 6 mm: AHx361-S3xx0xxxxx + BEF-FA-020-050-I (adapter nie jest wstepnie za-
montowany)

ANSCHLUSSBELEGUNG WTYK M12, 8-PINOWY | PRZEWOD 8-ZYLOWY SSI/GRAY

5 8
6 4
7 3
1 2
widok wtyczki urzgdzenia M12 na enkoderze
STYK Kolor zyt (przytacze przewodu) Sygnat Objasnienie
1 Brazowy Dane - Sygnaty interfejsowe
2 Biaty Dane + Sygnaty interfejsowe
3 Czarny V/R Kolejnos¢ krokow w kierunku obrotu
4 R6zowy SET Regulacja elektronicz-
naSygnaty interfejsowe
5 Zotty Clock + Sygnaty interfejsowe
6 Liliowy Clock - Sygnaty interfejsowe
7 Kolor niebieski GND Przytgcze masy
8 Czerwony U, Napigcie robocze
- Ekranowanie Ekranowanie podtagczone do obudo-

wy po stronie enkodera. Potgczy¢
z uziemieniem po stronie sterownika.
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Wiecej informaciji, a takze odpowiednie akcesoria, przyktady zastosowan i materiaty do pobrania, takie
jak modele wymiarowe CAD, instrukcje eksploatacji i oprogramowanie, mozna znalez¢ na pod adresem
www.sick.com/1099366
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SICK

Sensor Intelligence

SICK
W SKROCIE

SICK to wiodaca na swiecie firma technologiczna, oferujaca inteli-
gentne rozwigzania czujnikowe oraz rozwigzania zintegrowane do
automatyki przemystowej. Nasze technologie wyznaczajg globalne
standardy i sprawiaja, ze procesy przemystowe stajg sig bardziej
wydajne, bezpieczniejsze i bardziej zrownowazone, zarowno w logisty-
ce, jak tez w produkciji.

SICK taczy inteligencije czujnikdw ze zrozumieniem branzy oraz
certyfikowanymi ustugami doradczymi. Oferujemy idealng podstawe
dla skalowalnych oraz indywidualnie dostosowanych rozwigzan auto-
matyzacyjnych i generujemy wartos¢ dodang wzdtuz catego tancucha
tworzenia wartosci. Nasze Sciste partnerstwo z naszymi Klientami to
cos$ wigcej, niz tylko obietnica - wspoélnie zwiekszamy wydajnosc¢ pro-
dukciji, podnosimy jakos¢, chronimy zdrowie i bezpieczenstwo, a takze
dbamy o zréwnowazong przysztosc. Wszystko to czynimy z empatig

i zaufaniem.

SICK tworzy z pasjg i w poczuciu pionierskiego ducha nowe techno-
logie juz od 1946 roku. Dzieki globalnej sieci placéwek firma SICK jest
obecna w 40 krajach na catym $wiecie - zawsze blisko swoich Klientéw.
Siedziba gtéwna firmy znajduje sie w Waldkirch w Niemczech, niedaleko
Freiburga. Nasi Klienci czerpig korzysci z naszego zrozumienia wymo-
gow lokalnych i globalnych, ktére przektadamy na dostosowane do
potrzeb rozwigzania.





