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INFORMACJE DO ZAMOWIENIA

Typ Nr artykutu

BCG19-D1HM1015 1061042

Wigcej wersji urzadzen i akcesoriow na stronie www.sick.com/EcoLine

SZCZEGOLOWE DANE TECHNICZNE

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZENSTWA TECHNICZNEGO
M"TFD (Sredni czas do niebezpiecznej awarii) 150 lat(a) (EN 1SO 13849-1) U

n
W przypadku tego produktu chodzi o produkt standardowy, a nie o cze$¢ zabezpieczajgca w rozumieniu dyrektywy maszynowej. Obliczenie na podstawie nominalnego obciazenia czesci, Sredniej temperatury otoczenia

40 °C, czestosci stosowania 8760 h/rok. Wszystkie awarie elektroniczne sa uwazane za awarie niebezpieczne. Szczegétowe informacje — patrz dokument nr 8015532.

WYDAJNOSC
Zakres pomiarowy Om..10m
Enkoder Enkoder absolutny
Rozdzielczos¢ (mechanizm linkowy + enkoder) 0,07 mm e
Powtarzalnosc¢ <02mm’
Liniowos¢ <+2mm’°
Histereza <04mm’

n
Przedstawione wartosci sg zaokraglone.

2
Przyktadowa kalkulacja na przyktadzie BCGO8 z interfejsem PROFINET: 230 mm (dtugos¢ linki wyciagganej na jeden obrét — patrz Dane mechaniczne): 262 144 (liczba krokéw na jeden obrét) = 0,001 mm (rozdzielczo$¢
kombinacji mechanizmu linkowego z enkoderem).

3
Wartos¢ odnosi sie do mechanizmu linkowego.

INTERFEJSY
Interfejs komunikacyjny DeviceNet™
Programowalny/parametryzowalny Y

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Typ przytacza Adapter magistrali dla interfejsu DeviceNet "

n
Adapter magistrali nalezy zaméwi¢ osobno.
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Napigcie zasilajace
Pobdr mocy

n
Adapter magistrali nalezy zamoéwi¢ osobno.

MECHANIKA

Masa

Materiat, linka pomiarowa

Srednica linki pomiarowej

Masa (linka pomiarowa)

Materiat, obudowa mechanizmu linkowego
Sita sprezyny

Dtugosc¢ linki wycigganej na obrot

Trwatosc¢ uzytkowa mechanizmu linkowego

Faktyczna dtugos¢ wyciaganej linki
Przyspieszenie linki

Predkos¢ zmiany potozenia
Zamontowany enkoder

Zamontowana mechanika

ENKODERY LINKOWE - BCG19-D1HM1015

10V..32V
=< 2 W (bez obcigzenia)

2,49 kg
Wysoce elastyczna pleciona linka stalowa ze stali nierdzewnej 1.4401 V4A
0,55 mm

719/m

Tworzywo sztuczne, Noryl

9N..12N"

555 mm

Typ. 1.000.000 cykli *”

10,2 m

8 m/s?

3m/s

ATM60 DeviceNet, ATM60-D1H13X13, 1030018
MRA-G190-110D3, 5326242

n
Wartosci te sg mierzone w temperaturze otoczenia 25°C. W innych temperaturach wartosci moga sig réznic.

2
Wartosci usrednione, zalezne od typu obcigzenia.

3
Trwatosc uzytkowa zalezy od typu i obcigzenia. Do czynnikéw, ktére maja na to wptyw, naleza: warunki otoczenia, sytuacja montazowa, stosowany zakres pomiarowy, predkos¢ przesuwania i przyspieszenie.

DANE DOTYCZACE OTOCZENIA

EMC
Stopien ochrony

Zakres temperatury roboczej
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Wg EN 61000-6-2 i EN 61000-6-3
IP50, zamontowana mechanika
-20°C..+70°C
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ENKODERY LINKOWE - BCG19-D1HM1015

RYSUNEK WYMIAROWY
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Wymiary w mm
ANSCHLUSSBELEGUNG
@® wewnetrzne ztgcze meskie do enkodera
® zewnegtrzne potaczenie z magistralg
Listwa zaciskowa Wtyczka urzadzenia Sygnat Objasnienie
1 1 shield Ekranowanie
2 2 U, (24 V) Napigcie robocze 10 ... 32V
3 3 GND (COM) 0V (GND)
4 4 CAN_HI Sygnat magistrali CAN high
5 5 CAN_LO Sygnat magistrali CAN low
6 - CAN_HI Sygnat magistrali CAN high
7 - CAN_LO Sygnat magistrali CAN low
8 - GND (COM) 0V (GND)
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ENKODERY LINKOWE - BCG19-D1HM1015

Listwa zaciskowa Wtyczka urzadzenia Sygnat Objasnienie
9 - U, (24 V) Napigcie robocze 10 ... 32V

Wigcej informaciji, a takze odpowiednie akcesoria, przyktady zastosowan i materiaty do pobrania, takie
jak modele wymiarowe CAD, instrukcje eksploatacji i oprogramowanie, mozna znalez¢ na pod adresem
www.sick.com/1061042
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SICK

Sensor Intelligence

SICK
W SKROCIE

SICK to wiodaca na swiecie firma technologiczna, oferujaca inteli-
gentne rozwigzania czujnikowe oraz rozwigzania zintegrowane do
automatyki przemystowej. Nasze technologie wyznaczajg globalne
standardy i sprawiaja, ze procesy przemystowe stajg sig bardziej
wydajne, bezpieczniejsze i bardziej zrownowazone, zarowno w logisty-
ce, jak tez w produkciji.

SICK taczy inteligencije czujnikdw ze zrozumieniem branzy oraz
certyfikowanymi ustugami doradczymi. Oferujemy idealng podstawe
dla skalowalnych oraz indywidualnie dostosowanych rozwigzan auto-
matyzacyjnych i generujemy wartos¢ dodang wzdtuz catego tancucha
tworzenia wartosci. Nasze Sciste partnerstwo z naszymi Klientami to
cos$ wigcej, niz tylko obietnica - wspoélnie zwiekszamy wydajnosc¢ pro-
dukciji, podnosimy jakos¢, chronimy zdrowie i bezpieczenstwo, a takze
dbamy o zréwnowazong przysztosc. Wszystko to czynimy z empatig

i zaufaniem.

SICK tworzy z pasjg i w poczuciu pionierskiego ducha nowe techno-
logie juz od 1946 roku. Dzieki globalnej sieci placéwek firma SICK jest
obecna w 40 krajach na catym $wiecie - zawsze blisko swoich Klientéw.
Siedziba gtéwna firmy znajduje sie w Waldkirch w Niemczech, niedaleko
Freiburga. Nasi Klienci czerpig korzysci z naszego zrozumienia wymo-
gow lokalnych i globalnych, ktére przektadamy na dostosowane do
potrzeb rozwigzania.





