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Informacje do zamoéwienia

Typ Nr artykutu

ATM60-D1H13x13 1030018

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

Rysunek moze sie r6znié¢

Szczegbdtowe dane techniczne
Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

MTTFp (Sredni czas do niebezpiecznej awa-
rii)

150 lat(a) (EN 1SO 13849-1) V)

Dw przypadku tego produktu chodzi o produkt standardowy, a nie o cze$¢ zabezpieczajgcg w rozumieniu dyrektywy maszynowej. Obliczenie na podstawie nominalne-
go obcigzenia czesci, Sredniej temperatury otoczenia 40 °C, czestosci stosowania 8760 h/rok. Wszystkie awarie elektroniczne sg uwazane za awarie niebezpieczne.
Szczegdtowe informacje — patrz dokument nr 8015532.

Wydajnosé

Liczba krokow na obroét (rozdzielczos¢ 8.192 (13 bit)

maks.)

Liczba obrotow 8.192 (13 bit)

Rozdzielczo§¢ maks. (liczba krokow na ob- 13 bit x 13 bit (8.192 x 8.192)

rot x liczba obrotow)

Krok pomiarowy 0,043°
Wartosci graniczne btedow G +0,25° Y
Odchylenie standardowe powtorzenia o, 0,1° 2)

b Zgodnie z norma DIN I1SO 1319-1, potozenie gornej i doinej wartosci granicznej btedow jest zalezne od sytuacji montazowej; podana warto$¢ dotyczy potozenia syme-
trycznego, tzn. odchylenie w kierunku gornym i dolnym ma te sama wartos¢.

2) Zgodnie z norma DIN ISO 55350-13; 68,3% wartosci pomiarowych lezy w podanym zakresie.

Interfejsy

Interfejs komunikacyjny

Protokot danych

Ustawienie adresu

Predkos$¢ przesytania danych (w bit/s)
Czas inicjalizacji

Czas generowania pozycji

Informacje o stanie

Zakonczenie magistrali

Ustawianie (regulacja elektroniczna)

1)
2)

Po uptywie tego czasu odczyty pozycji sa wazne.
Zatgczanie tylko w urzadzeniu koficowym.

DeviceNet™

DeviceNet Specification Release 2.0

0 ... 63, przetgcznik DIP lub protokot

125 kBaud, 250 kBaud, 500 kBaud, przetacznik DIP lub protokét

1.250 ms ¥
0,25 ms
Dioda LED statusu sieci, 2-barwna

Przetacznik DIP %)
Za pomoca przycisku PRESET lub protokotu
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Instalacja elektryczna

Typ przylacza
Napiecie zasilajace
Pobor mocy

Zabezpieczenie przed zamiang biegunow

b Adapter magistrali nalezy zamoéwi¢ osobno.

Mechanika

Wykonanie mechaniczne
Srednica watka lub otworu
Diugosé watu

Masa

Materiat, wat
Materiat, kotnierz

Moment rozruchowy

Moment obrotowy roboczy

Dopuszczalne obcigzenie watka

Predkos¢ obrotowa pracy
Moment bezwiadnosci wirnika
Zywotnosé tozysk
Przyspieszenie katowe

1)
2)
3)

Dotyczy enkoderéw z wtykiem.

Dane dotyczgce otoczenia

EMC

Stopien ochrony

Dopuszczalna wzgledna wilgotnosé powie-
trza

Zakres temperatury roboczej
Zakres temperatur sktadowania
Odpornos¢ na wstrzasy

Odpornosé na drgania
Y Przy zamontowanym kontrawtyku.

Klasyfikacje

ECLASS 5.0
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Adapter sieci przemystowej b
10..32V
< 2 W (bez obcigzenia)

v

Watek, mocowanie na serwokotnierzu
6 mm

10 mm

0,59 kg ¥

Stal nierdzewna

Aluminium

2,5 Ncm (+20 °C), z piersScieniem uszczelniajgcym watka
0,5 Ncm (+20 °C), bez pierscienia uszczelniajacego watka 2)

1,8 Ncm (+20 °C), z pierscieniem uszczelniajgcym watka
0,3 Ncm (+20 °C), bez pierscienia uszczelniajacego watka 2

300 N (promieniowe)
50 N (osiowe)

< 6.000 min~' ¥
35 gcm?

3,6 x 10° obrotéw
< 500.000 rad/s?

W razie usuniecia przez klienta pierscienia uszczelniajacego watka.
Przy projektowaniu zakresu temperatur roboczych nalezy wzigé pod uwage nagrzewanie wtasne na poziomie 3,3 K na 1000 min~".

Wg EN 61000-6-2 i EN 61000-6-3

IP67, z pierScieniem uszczelniajacym watka (IEC 60529) b
IP43, bez pierScienia uszczelniajacego watka, bez uszczelnienia na kotnierzu enkodera

(IEC 60529) ¥
IP66, bez pierscienia uszczelniajgcego watka, z uszczelnieniem na kotnierzu enkodera

(IEC 60529) ¥
98 %

-20 °C...+85 °C

-40 °C... +100 °C, bez opakowania
100 g, 6 ms (EN 60068-2-27)

20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

27270502
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ECLASS 5.1.4 27270502
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270502
ECLASS 8.0 27270502
ECLASS 8.1 27270502
ECLASS 9.0 27270502
ECLASS 10.0 27270502
ECLASS 11.0 27270502
ECLASS 12.0 27270502
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
ETIM 8.0 EC001486
UNSPSC 16.0901 41112113

Rysunek wymiarowy
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Wymiary w mm

3xM4
7 (0.28) deep

@ 42+0.1 (1.65)
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Wtyk M12 (adapter magistrali)

IN/US
Listwa zaciskowa Wtyczka urzadzenia
1 1
2 2
S 3
4 4
5) 5
6 -
7 -
8 -
9 -

Ztgcze zenskie M12 (adapter magistrali)

O O,
2 Os
O 410
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Sygnat

shield
Us (24 V)
GND (COM)
CANy
CANL_
CANy
CANL
GND (COM)
Us (24 V)

Objasnienie
Ekran
Napiecie robocze 10 ... 32V
0V (GND)
Sygnat magistrali CAN high
Sygnat magistrali CAN low
Sygnat magistrali CAN high
Sygnat magistrali CAN low
0V (GND)
Napiecie robocze 10 ... 32V
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OUT/US (ztacze zenskie)

Listwa zaciskowa Wtyczka urzadzenia Sygnat Objasnienie
1 1 shield Ekran
2 2 Us (24 V) Napiecie robocze 10 ... 32V
& 3 GND (COM) 0V (GND)
4 4 CANy Sygnat magistrali CAN high
5 5 CANL_ Sygnat magistrali CAN low
6 - CANy Sygnat magistrali CAN high
7 - CAN_ Sygnat magistrali CAN low
8 - GND (COM) 0V (GND)
9 - Us (24 V) Napiecie robocze 10 ... 32 V

Przyporzgdkowanie stykéw

@® wewnetrzne ztgcze meskie do enkodera
@ zewnetrzne potaczenie z magistralg

Listwa zaciskowa Wtyczka urzadzenia Sygnat Objasnienie
1 1 shield Ekran
2 2 Us (24 V) Napiecie robocze 10 ... 32V
8 3 GND (COM) 0V (GND)
4 4 CANy Sygnat magistrali CAN high
5) 5 CAN_ Sygnat magistrali CAN low
6 - CANy Sygnat magistrali CAN high
7 - CAN_ Sygnat magistrali CAN low
8 - GND (COM) 0V (GND)
9 - Us (24 V) Napiecie robocze 10 ... 32 V
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Zalecane akcesoria

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis Typ Nr artykutu

ztgcza wtykowe i przewody

Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pindw, prosty, kodowanie A DSL-1205-GO6MK 6028327

\\ Typ przytacza - glowica B: Wtyk, M12, 5 pindw, prosty, kodowanie A
o Co Typ sygnatu: Sie¢ przemystowa, CANopen, DeviceNet™

Przewéd: 6 m, 5 zyt, PUR, bezhalogenowy

Opis: Sie¢ przemystowa, nieekranowany, CANopen, DeviceNet™

* Opis: CANopen, ekranowany, DeviceNet™ LTG-2804-MW 6028328
\\’ « Typ przytacza - glowica A: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem

« Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem

* Typ sygnatu: CANopen, DeviceNet™

* Zakres dostawy: Towar na metry

¢ Przewod: 4 zyly, skrecany parami

* Wskazowka: Ekran do zyt, folia AL-PT, caty ekran - ekran C ocynkowany

* Opis: CANopen, ekranowany, DeviceNet™ DOS-1205-GA 6027534
Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pinéw, prosty, kodowanie A
: l * Typ sygnatu: CANopen, DeviceNet™
h [‘ Technika przylaczeni Zaciski Srubowe
=2 * Dopuszczalny przekroj przewodu: < 0,75 mm?2

« Opis: CANopen, ekranowany, DeviceNet™ STE-1205-GA 6027533
; « Typ przylacza - glowica A: Wityk, M12, 5 pinéw, prosty, kodowanie A
. \ = « Typ sygnatu: CANopen, DeviceNet™
( ¢ Technika przyta i Zaciski Srubowe
\5‘ « Dopuszczalny przekroj przewodu: < 0,75 mm?2

moduty integrujace i adaptery

AD-ATM60-KR1DN 2029228

AD-ATM60-KR2DN 2029229

AD-ATM60-SR1DN 2029226

AD-ATM60-SR2DN 2029227
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Krotki opis Typ Nr artykutu
Adapter watka

- * Segment produktéw: Adapter watka KUP-0606-B 5312981

( e ¢ Produkt: Sprzegta watkoéw
Q/ ¢ Opis: Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 6 mm / 6 mm, maksymalne przesuniecie watka:

promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predko$¢ obrotowa
10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 120 Ncm; materiat: mieszek ze
stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

- ¢ Segment produktow: Adapter watka KUP-0610-B 5312982
@/ Produkt: Sprzegta watkow
'/ ¢ Opis: Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 6 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie wat-
ka: promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predkos¢ obrotowa
10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 120 Ncm; materiat: mieszek ze
stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

* Segment produktow: Adapter watka KUP-0610-F 5312985
¢ Produkt: Sprzegta watkow
* Opis: Sprzegto z podktadkami sprezystymi, Srednica watka 6 mm / 10 mm, maksymalne przesu-

niecie watka: promieniowe +/- 0,3 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 2.5°; maks. predko$¢ ob-

rotowa 12 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obrotowy 60 Ncm; materiat: kotnierz

z poliamidu wzmocnionego wiéknem szklanym i trzpien sprzegta z hartowanej stali

Systemy montazowe

£

¢ Opis: Klosz montazowy na enkoder z serwokotnierzem, pierscier centrujgcy 50 mm BEF-MG-50 5312987
* Zakres dostawy: Z zestawem mocujgcym

« Opis: Serwozacisk - potskorupa (2 szt.) do serwokotnierzy z pierscieniem centrujgcym 50 mm BEF-WG-SFO50 2029165
" |
« Opis: Serwozaciski, duze, do serwokotnierzy (tapy dociskowe, mimosréd mocujacy), 3 szt., bez ma- BEF-WK-SF 2029166
;’T ‘—w » teriatu mocujacego
WLEM. e+ Zakres dostawy: Bez materiatéw mocujacych
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



