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Informacje do zamoéwienia

Nr artyat

ATM60-A4N12x12 1032915

' Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

-

Rysunek moze sie r6zni¢

Szczegbdtowe dane techniczne

Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

MTTF;, (Sredni czas do niebezpiecznej awa- 150 |at(a) (EN ISO 13849-1) V)
rii)
Dw przypadku tego produktu chodzi o produkt standardowy, a nie o czeS¢ zabezpieczajaca w rozumieniu dyrektywy maszynowej. Obliczenie na podstawie nominalne-

go obciazenia czesci, Sredniej temperatury otoczenia 40 °C, czestosci stosowania 8760 h/rok. Wszystkie awarie elektroniczne sg uwazane za awarie niebezpieczne.
Szczegbtowe informacje — patrz dokument nr 8015532.

Wydajnosé
Liczba krokow na obrot (rozdzielczosé 8.192 (13 bit)
maks.)
Liczba obrotow 8.192 (13 bit)

Rozdzielczo$é maks. (liczba krokéw na ob- 13 bit x 13 bit (8.192 x 8.192)
rot x liczba obrotow)

Rozdzielczosé Maks. dopuszczalna rozdzielczo$¢: 25 bitéw (jednoobrotowy 12 bitéw x wieloobrotowy 13 bitow
lub jednoobrotowy 13 bitéw x wieloobrotowy 12 bitéw).

Krok pomiarowy 0,043°

Wartosci graniczne btedow G +0,25° Y

Odchylenie standardowe powtérzenia o, 0,1° 2

Y Zgodnie z norma DIN ISO 1319-1, potozenie gornej i doinej wartosci granicznej btedéw jest zalezne od sytuacji montazowej; podana warto$¢ dotyczy potozenia syme-
trycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym ma te sama wartos¢.

2 Zgodnie z norma DIN 1SO 55350-13; 68,3% wartosci pomiarowych lezy w podanym zakresie.

Interfejsy
Interfejs komunikacyjny SS|
Czas inicjalizaciji 1.050 ms ¥
Czas generowania pozycji 0,15 ms
Dane parametryczne Liczba krokéw na obrét
Liczba obrotéw
Typ kodu
Regulacja elektroniczna
Typ kodu Gray, binarny
Parametryzacja przebiegu kodu CW/CCW (V/R)
Czestotliwosc taktowania 1 MHz 2
Ustawianie (regulacja elektroniczna) H aktywny (L=0-4,7V,H=10-Us V)
1)

Po uptywie tego czasu odczyty pozycji sg wazne.

2) Minimalnie, sygnat LOW (Clock+): 500 ns.
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Zgodnie z kierunkiem/przeciwnie do kierun-
ku ruchu wskazowek zegara (kolejnosc kro-

kow w kierunku obrotow)

1)
2)
Instalacja elektryczna
Typ przylacza

Napiecie zasilajace

Pobor mocy

Zabezpieczenie przed zamiang biegunow

Mechanika

Wykonanie mechaniczne
Srednica watka lub otworu
Dlugosc watu

Masa

Materiat, wat

Materiat, kotnierz

Moment rozruchowy

Moment obrotowy roboczy

Dopuszczalne obciazenie watka

Predkosé obrotowa pracy
Moment bezwtadnosci wirnika
Zywotnosé tozysk
Przyspieszenie katowe

1)
2)
3)

Dotyczy enkoderéw z wtykiem.

Dane dotyczace otoczenia
EMC

Stopien ochrony

Dopuszczalna wzgledna wilgotnos¢ powie-

trza

Zakres temperatury roboczej
Zakres temperatur sktadowania
Odpornos¢ na wstrzasy

Odpornosé na drgania

Y Przy zamontowanym kontrawtyku.
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Po uptywie tego czasu odczyty pozycji sg wazne.
Minimalnie, sygnat LOW (Clock+): 500 ns.

L aktywny (L=0-1,5V,H=2,0-Us V)

Przew6d, 12 zyt, promieniowe, 10 m
10...32V

< 0,8 W (bez obcigzenia)

v

Watek, mocowanie czotowe
10 mm

19 mm

0,5 kg ¥

Stal nierdzewna
Aluminium

2,5 Nem (+20 °C), z pierScieniem uszczelniajacym watka
0,5 Ncm (+20 °C), bez pierscienia uszczelniajagcego watka 2)

1,8 Necm (+20 °C), z pierscieniem uszczelniajgcym watka
0,3 Ncm (+20 °C), bez pierscienia uszczelniajagcego watka 2)

300 N (promieniowe)
50 N (osiowe)

< 6.000 min-' ¥
35 gcm?

3,6 x 10° obrotow
< 500.000 rad/s?

W razie usuniecia przez klienta pierscienia uszczelniajacego watka.
Przy projektowaniu zakresu temperatur roboczych nalezy wzig¢ pod uwage nagrzewanie wtasne na poziomie 3,3 K na 1000 min~".

Wg EN 61000-6-2 i EN 61000-6-3

IP67, z pierScieniem uszczelniajacym watka (IEC 60529) b
IP43, bez pierScienia uszczelniajacego watka, bez uszczelnienia na kotnierzu enkodera

(IEC 60529) ¥
IP65, bez pierscienia uszczelniajgcego watka, z uszczelnieniem na kotnierzu enkodera

(IEC 60529) ¥
98 %

-20 °C...+85 °C

-40 °C... +100 °C, bez opakowania
100 g, 6 ms (EN 60068-2-27)

20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)
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Klasyfikacje

ECLASS 5.0 27270502
ECLASS 5.1.4 27270502
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270502
ECLASS 8.0 27270502
ECLASS 8.1 27270502
ECLASS 9.0 27270502
ECLASS 10.0 27270502
ECLASS 11.0 27270502
ECLASS 12.0 27270502
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
ETIM 8.0 EC001486
UNSPSC 16.0901 41112113

Rysunek wymiarowy
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Przyporzgdkowanie stykéw

. 1 Daten +
BN 2 bt
0G/BK] 3 V;’an i
DRIy e
EBK X :T XD+
TxD-
7

+ RXD+
DETHLIFD GHED GG
YE I 9 Clock +
BU - 11 GND
R0 T 12X X U,
—.=l '
STYK Sygnat Kolor zyt (przytacze przewodu) Objasnienie
1 GND Kolor niebieski Przytacze masy
2 Dane + Biaty Sygnaly interfejsowe
3 Clock + Zotty Sygnaly interfejsowe
4 RxD + Szary Przewody programowania RS-422
5 RxD - Zielony Przewody programowania RS-422
6 TxD+ R6zowy Przewody programowania RS-422
7 TxD- Czarny Przewody programowania RS-422
8 Us Czerwony Napiecie robocze
9 seT? Pomaranczowy Regulacja elektroniczna
10 Dane - Brazowy Sygnaly interfejsowe
11 Clock - Liliowy Sygnaly interfejsowe
12 v /R2> Pomaranczowo-czarny Kolejnosé krokow
w kierunku obrotu
- Ekran - Potencjat obudowy

SET = to wejscie jest uzywane do zerowania elektronicznego. Jesli przewod SET zostanie przetaczony na
czas dtuzszy niz 100 ms na Ug, pozycja mechaniczna odpowiada wartosci O lub okreslonej wartosci SET.

V/R = do przodu / do tytu: to wejscie programuje kierunek zliczania enkodera. Jesli nie jest podigczone, wejscie to ma
stan HIGH. Jesli watek enkodera zostanie obrécony zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (w prawo), patrzac na watek,
zlicza on w kolejnosci rosnacej. Jesli podczas obrotu watka w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara (w le-
wo) ma nastepowac zliczanie w sposéb rosnacy, wtedy przytacze to nalezy przetgczy¢ statycznie na poziom LOW (GND).

Zalecane akcesoria

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis

programatory

Typ Nr artykutu

Segment produktow: Programatory PGT-01-S 1030111
Produkt: PGT-01-S

Opis: Narzedzie do programowania do ATM60, ATM90 i KH53

Zakres dostawy: Zasilacz sieciowy, interfejs, przewod tgczacy, przewdd enkodera i oprogramowa-

nie

=
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Krotki opis

ztgcza wtykowe i przewody
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Opis: HIPERFACE®, ekranowany, SSI, Przyrostowy

Typ przytacza - gtowica A: Gniazdo, M23, 12 pindw, prosty, kodowanie A
Typ sygnatu: HIPERFACE®, SSI, Przyrostowy

Technika przyta i Potaczenie lutowane

Opis: HIPERFACE®, ekranowany, SSI, Przyrostowy, RS-422
Typ przytacza - gtowica A: Wtyk, M23, 12 pindw, prosty, kodowanie A

Typ sygnatu: HIPERFACE®, SS|, Przyrostowy, RS-422
Technika przyta i Potaczenie lutowane

Opis: HIPERFACE®, ekranowany, SSI, Przyrostowy

Typ przytacza - gtowica A: Gniazdo, M23, 9 pindw, prosty, kodowanie A
Typ sygnatu: HIPERFACE®, SSI, Przyrostowy

Technika przyta i : Potaczenie lutowane

Opis: HIPERFACE®, ekranowany, SSlI, Przyrostowy

Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M23, 12 pinéw, katowy, kodowanie A
Typ sygnatu: HIPERFACE®, SSI, Przyrostowy

Technika przyta i Potaczenie lutowane

Systemy montazowe

Opis: Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierscieniem centrujgcym 36 mm
na mocowanie na serwokotnierzu 50 mm, aluminium, z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M4 x 10
Materiat: Aluminium

Szczegoty: Aluminium

Zakres dostawy: Z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M3 x 10

Opis: Adapter kotnierzowy, adaptacja z kotnierza zaciskowego z pierscieniem centrujgcym 36 mm
na mocowanie na serwokotnierzu 100 mm z pierscieniem centrujgcym 60 mm, aluminium
Materiat: Aluminium

Szczegoty: Aluminium

Opis: Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierscieniem centrujgcym 36 mm
na kwadratowg ptytke montazowa 60 mm, aluminium, z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M4 x 8
Materiat: Aluminium

Szczegoty: Aluminium

Zakres dostawy: Z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M4 x 8

Opis: Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierscieniem centrujgcym 36 mm
na kwadratowa ptytke montazowa 58 mm z amortyzatorem udaréw, aluminium

Materiat: Aluminium

Szczegoty: Aluminium

Opis: Uchwyt montazowy do enkodera z pierScieniem centrujgcym 36 mm do mocowania czotowe-
go
Zakres dostawy: Z zestawem mocujgcym

Typ

D0S-2312-G

STE-2312-G

D0S-2309-G

D0OS-2312-W01

BEF-FA-036-050

BEF-FA-036-100

BEF-FA-036-060REC

BEF-FA-036-060RSA

BEF-WF-36

Nr artykutu

6027538

6027537

6028533

2072580

2029160

2029161

2029162

2029163

2029164
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Krotki opis Typ Nr artykutu
Adapter watka

- * Segment produktéw: Adapter watka KUP-0610-B 5312982

(e ¢ Produkt: Sprzegta watkow
Q/ Opis: Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 6 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie wat-

ka: promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predkos¢ obrotowa
10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 120 Ncm; materiat: mieszek ze
stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

- ¢ Segment produktow: Adapter watka KUP-1010-B 5312983
Produkt: Sprzegta watkow

Opis: Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 10 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie wat-

ka: promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predkos¢ obrotowa

10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 120 Ncm; materiat: mieszek ze

stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

éf\?

- o Segment produktow: Adapter watka KUP-1012-B 5312984

(o ¢ Produkt: Sprzegta watkow
'/ Opis: Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 10 mm/12 mm, maksymalne przesuniecie wat-

ka: promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predkos¢ obrotowa
10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 120 Ncm; materiat: mieszek ze
stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

* Segment produktow: Adapter watka KUP-0610-F 5312985
¢ Produkt: Sprzegta watkéw
¢ Opis: Sprzegto z podktadkami sprezystymi, Srednica watka 6 mm / 10 mm, maksymalne przesu-

niecie watka: promieniowe +/- 0,3 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 2.5°; maks. predko$¢ ob-

rotowa 12 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obrotowy 60 Ncm; materiat: kotnierz

z poliamidu wzmocnionego wtoknem szklanym i trzpien sprzegta z hartowane;j stali

» Segment produktéw: Adapter watka KUP-1010-F 5312986
¢ Produkt: Sprzegta watkow
* Opis: Sprzegto z podktadkami sprezystymi, Srednica watka 10 mm / 10 mm, maksymalne przesu-

niecie watka: promieniowe +/- 0,3 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 2.5°; maks. predkos¢ ob-

rotowa 12 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obrotowy 60 Ncm; materiat: kotnierz

z poliamidu wzmocnionego wtoknem szklanym i trzpien sprzegta z hartowane;j stali
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



