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SZCZEGOLOWE DANE TECHNICZNE

ENKODER ABSOLUTNY

AHMJ361-BDQKO14x12

INFORMACJE DO ZAMOWIENIA

Typ Nr artykutu
AHM361-BDQK014x12 1093778

Wigcej wersji urzadzen i akcesoriow na stronie www.sick.com/AHS_AHM36

C€ ook & @ E8

Rysunek moze sig rézni¢

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZENSTWA TECHNICZNEGO

MTTF, (Sredni czas do niebezpiecznej awarii)

WYDAJNOSC

Liczba krokéw na obrét (rozdzielczos¢ maks.)
Liczba obrotéw

Rozdzielczos¢ maks. (liczba krokéw na obroét x liczba
obrotéw)

Wartosci graniczne btedow G

Odchylenie standardowe powtérzenia o,

240 lat(a) (EN ISO 13849-1)

16.384 (14 bit)
4.096 (12 bit)
14 bit x 12 bit (16.384 x 4.096)

0,35° (przy 20°C) "
0,2° (przy 20°C)”

El
Zgodnie z norma DIN ISO 1319-1, potozenie gornej i dolnej wartosci granicznej btedoéw jest zalezne od sytuacji montazowej; podana warto$¢ dotyczy potozenia symetrycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym

ma te sama wartos¢.

2
Zgodnie z norma DIN ISO 55350-13; 68,3% wartosci pomiarowych lezy w podanym zakresie.

INTERFEJSY

Interfejs komunikacyjny

Interfejs komunikacyjny - szczegoty
Czas inicjalizaciji

Czas cyklu

Smart Sensor

Dane procesu

Dane parametryczne

El
Po uptywie tego czasu odczyty pozycji sg wazne.

2 KARTA CHARAKTERYSTYKI | SICK

10-Link
10-Link V1.1

2 s Ll
=3,2ms
Efficient Communication, Enhanced Sensing, Diagnostyka

Pozycja, Predkosc¢, krzywki elektroniczne, Wartosci graniczne, pozycja liniowa, predkos¢ liniowa, btedy
i ostrzezenia, sygnaty przetgczania na styku 2

Liczba krokéw na obrét
Liczba obrotéw
PRESET

Kierunek zliczania
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Dostepne dane diagnostyczne

Informacje o stanie

Wejscie przetgczajgce/Wyjscie przetgczajace

Czestotliwos¢ wejsciowa - styk 2
Czestotliwosc wyjsciowa styku 2

L
Po uptywie tego czasu odczyty pozyciji sg wazne.

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Typ przytacza
Napigcie zasilajace
Pobdr mocy

Zabezpieczenie przed zamiang biegunéw

MECHANIKA

Wykonanie mechaniczne
Srednica watka lub otworu
Wtasciwosc¢ watka

Masa

Materiat, wat

Materiat, kotnierz

Materiat, wspornik antyrotacyjny
Materiat, obudowa

Materiat, przewod

Moment rozruchowy
Moment obrotowy roboczy

Dopuszczalny statyczny przesuw watka

Dopuszczalny dynamiczny przesuw watka

Predkosc¢ obrotowa pracy
Moment bezwtadnosci wirnika
Zywotno$é tozysk
Przyspieszenie katowe

9
Przy 20°C.

ENKODER ABSOLUTNY - AHM361-BDQKO14X12

Czestotliwos¢ probkowania dla obliczenia predkosci
Jednostka dla wyjscia wartosci predkosci

Funkcija osi obrotowej

Krzywki elektroniczne (2 kanaty x 8 krzywek)
Wartosci graniczne

Liniowa dtugos¢ pomiaru na 360°

Konfiguracja - styk 2

Temperatura minimalna i maksymalna

Predkos¢ maksymalna

Licznik wtgczen zasilania

Licznik roboczogodzin zasilanie/ruch

Licznik zmian kierunku / liczba ruchéw w prawo / liczba ruchéw w lewo
Napiecie robocze minimalne i maksymalne

Pokonana odlegtos¢

Przy uzyciu diody LED sygnalizujgcej stan
v

<100 Hz
<100 Hz

Przewdd, 4 zyty, uniwersalny, 1,5 m

18..30V
<13W
v

Otwor nieprzelotowy

10 mm

Zacisk z przodu

0,2 kg, dotyczy urzadzen z wtykiem
Stal nierdzewna 1.4305

Stal nierdzewna 1.4305

Stal nierdzewna 1.4305

Stal nierdzewna 1.4305

PUR

s1Ncm“

<1Ncm !
+ 0,3 mm, = 0,3 mm (promieniowe, osiowe)

= 0,1 mm (promieniowe)
+ 0,1 mm (osiowe)

< 6.000 min™

23 gcm?

2,0 x 10”9 obrotéw
= 500.000 rad/s®
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DANE DOTYCZACE OTOCZENIA

EMC Wg EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 i EN 61131-9
Stopien ochrony IP67 (IEC 60529)
IP69K (IEC 60529)
Dopuszczalna wzgledna wilgotnosc powietrza 90 % (Roszenie niedopuszczalne)
Zakres temperatury roboczej -40°C..+85°C
Zakres temperatur sktadowania -40°C ... +100 °C, bez opakowania
Odpornos¢ na wstrzasy 100 g, 6 ms (EN 60068-2-27) 2
2)
Odpornos¢ na drgania 20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6) "

W
Z dodatkowym mocowaniem mechanicznym przewodu.

2
Przewod musi zosta¢ dodatkowo zamocowany przy zachowaniu jak najmniejszej odlegtosci od enkodera.

3
W przypadku enkodera zamontowanego z boku (watek enkodera poziomo, wspornik antyrotacyjny pionowo) w poszczegélnych przypadkach nalezy zastosowa¢ dodatkowe srodki w celu wyttumienia, poniewaz moga wy-

stepowac rezonanse. ponadto przewéd musi zosta¢ dodatkowo zamocowany przy zachowaniu jak najmniejszej odlegtosci od enkodera.

CERTYFIKATY

EU declaration of conformity

UK declaration of conformity

ACMA declaration of conformity
Moroccan declaration of conformity
China RoHS

10-Link certificate

Certyfikat cTUVus

SIS (S S SIS 180S

Information according to Art. 3 of Data Act (Regula-
tion EU 2023/2854)

RYSUNEK WYMIAROWY WERSJA Z OTWOREM NIEPRZELOTOWYM, PRZEWOD
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56 +0.5 (2.20) @ 52 (2.05)
Wymiary w mm
nietolerowane wymiary wg DIN-ISO 2768-mk
@® punkt pomiarowy temperatury roboczej
® punkt pomiarowy drgan
Typ Srednica watka lub otworu@ D F7
AHX36X-BAXXXXXXXX 6 mm
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Typ
AHX36x-BBXXXXXXXX
AHX36x-BCXXXXXXXX
AHX36x-BDXXXXXXXX
AHX36x-BKXXXXXXXX

ZALECENIA DOTYCZACE MONTAZU
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STYK Kolor zyty Sygnat
1 Brazowy L+
2 Biaty 1/Q
3 Kolor niebieski L-
Czarny c/Q

Wiecej informaciji, a takze odpowiednie akcesoria, przyktady zastosowan i materiaty do pobrania, takie
jak modele wymiarowe CAD, instrukcje eksploatacji i oprogramowanie, mozna znalez¢ na pod adresem

www.sick.com/1093778
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Srednica watka lub otworu@ D F7
8 mm
1/4"
10 mm
3/8”

Funkcja
Basic Advanced Advanced Smart Task
Napigcie zasilajgce enkodera 18-30 V (+Us)

Niepodtaczo- Styk wielofunkcyjny (konfigurowany jako wejscie
ny - brak funkcji przetaczajgce lub tez jako wyjscie przetaczajace)

Napigcie zasilajgce enkodera O V (GND)
Komunikacja 10-Link

- Wyijscie przeta-
czajace (tryb SIO)
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SICK

Sensor Intelligence

SICK
W SKROCIE

SICK to wiodaca na swiecie firma technologiczna, oferujaca inteli-
gentne rozwigzania czujnikowe oraz rozwigzania zintegrowane do
automatyki przemystowej. Nasze technologie wyznaczajg globalne
standardy i sprawiaja, ze procesy przemystowe stajg sig bardziej
wydajne, bezpieczniejsze i bardziej zrownowazone, zarowno w logisty-
ce, jak tez w produkciji.

SICK taczy inteligencije czujnikdw ze zrozumieniem branzy oraz
certyfikowanymi ustugami doradczymi. Oferujemy idealng podstawe
dla skalowalnych oraz indywidualnie dostosowanych rozwigzan auto-
matyzacyjnych i generujemy wartos¢ dodang wzdtuz catego tancucha
tworzenia wartosci. Nasze Sciste partnerstwo z naszymi Klientami to
cos$ wigcej, niz tylko obietnica - wspoélnie zwiekszamy wydajnosc¢ pro-
dukciji, podnosimy jakos¢, chronimy zdrowie i bezpieczenstwo, a takze
dbamy o zréwnowazong przysztosc. Wszystko to czynimy z empatig

i zaufaniem.

SICK tworzy z pasjg i w poczuciu pionierskiego ducha nowe techno-
logie juz od 1946 roku. Dzieki globalnej sieci placéwek firma SICK jest
obecna w 40 krajach na catym $wiecie - zawsze blisko swoich Klientéw.
Siedziba gtéwna firmy znajduje sie w Waldkirch w Niemczech, niedaleko
Freiburga. Nasi Klienci czerpig korzysci z naszego zrozumienia wymo-
gow lokalnych i globalnych, ktére przektadamy na dostosowane do
potrzeb rozwigzania.





