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SZCZEGOLOWE DANE TECHNICZNE

ENKODERY INKREMENTALNE

DBS60E-TJFKO2048

INFORMACJE DO ZAMOWIENIA

Typ Nr artykutu
DBS60E-TJFK02048 1070749

Wigcej wersji urzadzen i akcesoriéw na stronie www.sick.com/DBS60

CE @ & €8

Rysunek moze sig rézni¢

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZENSTWA TECHNICZNEGO

MTTF, (Sredni czas do niebezpiecznej awarii)

500 lat(a) (EN ISO 13849-1) "

)
W przypadku tego produktu chodzi o produkt standardowy, a nie o cze$¢ zabezpieczajgca w rozumieniu dyrektywy maszynowej. Obliczenie na podstawie nominalnego obciazenia czesci, Sredniej temperatury otoczenia

40 °C, czestosci stosowania 8760 h/rok. Wszystkie awarie elektroniczne sg uwazane za awarie niebezpieczne. Szczegétowe informacje — patrz dokument nr 8015532.

WYDAJNOSC

Liczba impulséw na obrot
Krok pomiarowy

Odchytka kroku pomiarowego
Granice btedu

Kat detekcji

INTERFEJSY

Interfejs komunikacyjny
Interfejs komunikacyjny - szczegoty

Liczba kanatow sygnatowych
Czas inicjalizaciji
Czestotliwos¢ wyjsciowa

Prad obcigzenia

Pobdér mocy
W

Sygnat wyjsciowy jest zalezny od napigcia zasilania.
2

Po uptywie tego czasu odczyty sygnatu sa wazne.

3
Do 450 kHz na zaméwienie.
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2.048

= 90°, elektronicznie/liczba impulséw na obrot
+18° / liczba impulséw na obroét

Odchytka kroku pomiarowego x 3

<0,5+5%

Przyrostowy

TTL/HTL/HTL"

6-kanatowy

2)
<b5ms

+300kHz "
=< 30 mA, na jeden kanat
=< 0,5 W (bez obciagzenia)
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ENKODERY INKREMENTALNE - DBS60E-TJFK02048

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Typ przytacza Przewdd, 8 2yt, uniwersalny, 1,5m "’
Napigcie zasilajgce 45..30V

Sygnat odniesienia, liczba 1

Sygnat odniesienia, pozycja 90°, elektryczny, powigzany logiczniezAi B
Zabezpieczenie przed zamiang biegunow Y

Odpornos¢ wyjs¢ na zwarcie v 2

y
Uniwersalne przytacze przewodu jest tak umiejscowione, aby mozliwe byto jego poprowadzenie bez zagig¢ w kierunku katowym lub osiowym.

2
Zwarcie do innego kanatu, obwodéw napigcia lub masy dopuszczalne maks. przez 30 s.

MECHANIKA
Wykonanie mechaniczne Otwor przelotowy
Srednica watka lub otworu 5/8"
Zacisk z przodu
Rodzaj kotnierza/wspornik antyrotacyjny Wspornik antyrotacyjny 2-stronny, otwory podtuzne, rozstaw otworéw 63 mm-83 mm
Masa +0,25kg 0
Materiat, wat Stal nierdzewna
Materiat, kotnierz Aluminium
Materiat, obudowa Aluminium
Materiat, przewod PVC
Moment rozruchowy + 0,5 Ncm (+20 °C)
Moment obrotowy roboczy 0,4 Ncm (+20 °C)
Dopuszczalny statyczny przesuw watka + 0,3 mm (promieniowe)
+ 0,5 mm (osiowe) 2
Dopuszczalny dynamiczny przesuw watka + 0,1 mm (promieniowe)
+ 0,2 mm (osiowe) 2
Predkosc¢ obrotowa pracy 6.000 min-' 3
Maksymalna predkos¢ obrotowa robocza 9.000 min-* 4
Moment bezwtadnosci wirnika 50 gcm?

; AR [l 9
Zywotnosc tozysk 3,6 x10 obrotow
Przyspieszenie katowe = 500.000 rad/s?
! Dotyczy enkodera z wtykiem lub przewodu z wtykiem.

! Nie dotyczy wspornika antyrotacyjnego Ci K.

B
Przy projektowaniu zakresu temperatur roboczych nalezy wzia¢ pod uwage nagrzewanie wtasne na poziomie 2,6 K na 1000 min™".

4
Maksymalna predkosc, ktéra nie prowadzi do mechanicznego uszkodzenia enkodera. Mozliwy wptyw na trwatos¢ uzytkowa i jakos¢ sygnatu. Prosimy o przestrzeganie maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowej.

DANE DOTYCZACE OTOCZENIA

EMC Wg EN 61000-6-2 i EN 61000-6-3

Stopien ochrony IP65, po stronie obudowy (IEC 60529)
IP65, po stronie watka (IEC 60529)

Dopuszczalna wzgledna wilgotnos¢ powietrza 90 % (Roszenie niedopuszczalne)

Zakres temperatury roboczej -30°C ... +100 °C, przy maksymalnie 3000 impulséw na obrét "

Zakres temperatur sktadowania -40 °C ... +100 °C, bez opakowania
Odpornos¢ na wstrzasy 250 g, 3 ms (EN 60068-2-27)
QOdpornos¢ na drgania 30g,10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

)
Wartosci te odnosza sig do wszystkich wykonar mechanicznych wraz z zalecanymi akcesoriami, o ile nie wskazano inaczej.
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CERTYFIKATY

EU declaration of conformity v
UK declaration of conformity 7
ACMA declaration of conformity v
China RoHS v
cULus certificate Y
Information according to Art. 3 of Data Act (Regula- v
tion EU 2023/2854)
RYSUNEK WYMIAROWY
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Wymiary w mm
wartosci XF7 - patrz tabela Srednica watka typ otwor przelotowy, zacisk przedni
@® oznaczenie impulsu zerowego ha obudowie
® oznaczenie impulsu zerowego ha kotnierzu pod wspornikiem antyrotacyjnym
TypWersja z otworem przelotowym - zacisk z przodu
DBS60x-TAXXXXXXXX 6 mm
DBS60x-TIXXXXXXXX
DBS60x-TBXXXXXXXX 8 mm
DBS60x-T2XXXXXXXX
DBS60x-TCXXXXXXXX 3/8"
DBS60x-T3XXXXXXXX
DBS60x-TDXXXXXXXX 10 mm
DBS60x-T4XXXXXXXX
DBS60x-TEXXXXXXXX 12 mm
DBS60x-THXXXXXXXX
DBS60x-TFXXXXXXXX 1/2"
DBS60x-TOXXXXXXXX
DBS60x-TGXXXXXXXX 14 mm
DBS60x-T7XXXXXXXX
DBS60x-THXXXXXXXX 15 mm
DBS60x-T8XXXXXXXX
DBS60x-TIXXXXXXXX 5/8"
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ENKODERY INKREMENTALNE - DBS60E-TJFK02048

ZALECENIA DOTYCZACE MONTAZU WERSJA Z OTWOREM PRZELOTOWYM - ZACISK Z PRZODU

min. 15
(0.59)

@ XJ7

Strona uzytkownika
TypWersja z otworem przelotowym - zacisk z przodu

DBS60x-TAXXXXXXXX 6 mm
DBS60x-TIXXXXXXXX

DBS60x-TBXXXXXXXX 8 mm
DBS60x-T2XXXXXXXX

DBS60X-TCXXXXXXXX 3/8"
DBS60x-T3XXXXXXXX

DBS60x-TDXXXXXXXX 10 mm
DBS60x-T4AXXXXXXXX

DBS60x-TEXXXXXXXX 12 mm
DBS60x-THXXXXXXXX

DBS60x-TFXXXXXXXX 1/2"
DBS60x-TOXXXXXXXX

DBS60x-TGXXXXXXXX 14 mm
DBS60X-T7XXXXXXXX

DBS60x-THXXXXXXXX 15 mm
DBS60x-T8XXXXXXXX

DBS60x-TIXXXXXXXX 5/8"

PRZYPORZADKOWANIE STYKOW

==
WH_ 1

: BN - X X
PK

: BK_ 1 X X

VT

: VE | X X5
BU__| GND
RD +Ug

—_—d

Kolor zyt (przy- Wityk M12, 8 pinéw Wtyk M23, 12 pinéw Sygnat TTL/HTL 6-kanatowy Objasnienie
tacze przewodu)

N ©m®m> >

Brazowy 1 A- Przewdd sygnatowy
Biaty 2 5) A Przewdd sygnatowy
Czarny 3 1 B- Przewdd sygnatowy
Rézowy 4 8 B Przewdd sygnatowy
Z6tty 5) 4 Z- Przewdd sygnatowy
Liliowy 6 3 z Przewdd sygnatowy
Kolor niebieski 7 10 GND Przytgcze masy

Czerwony 8 12 +U, Napiecie zasilajace

- - 9 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany

- - 2 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany

- - n Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany

- - 7 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany
Ekran Ekran Ekran Ekran Ekran potgczony z o-

budowa enkodera
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ENKODERY INKREMENTALNE - DBS60E-TJFK02048

WYKRESY

Pulses per revolution

WYKRESY WYJSCIA SYGNALOW DLA INTERFEJSOW ELEKTRYCZNYCH TTL I HTL
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Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, patrzgc na watek enkodera w kierunku ,A”, por. rysunek wymiarowy.

Napigcie zasilajace

55V
30V
27V
30V
30V
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Wyjscie
TTL
TTL
HTL
Uniwersalne TTL/HTL
TTL
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Wiecej informaciji, a takze odpowiednie akcesoria, przyktady zastosowan i materiaty do pobrania, takie E E
jak modele wymiarowe CAD, instrukcje eksploatacji i oprogramowanie, mozna znalez¢ na pod adresem T Ehe]
www.sick.com/1070749 El
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SICK

Sensor Intelligence

SICK
W SKROCIE

SICK to wiodaca na swiecie firma technologiczna, oferujaca inteli-
gentne rozwigzania czujnikowe oraz rozwigzania zintegrowane do
automatyki przemystowej. Nasze technologie wyznaczajg globalne
standardy i sprawiaja, ze procesy przemystowe stajg sig bardziej
wydajne, bezpieczniejsze i bardziej zrownowazone, zarowno w logisty-
ce, jak tez w produkciji.

SICK taczy inteligencije czujnikdw ze zrozumieniem branzy oraz
certyfikowanymi ustugami doradczymi. Oferujemy idealng podstawe
dla skalowalnych oraz indywidualnie dostosowanych rozwigzan auto-
matyzacyjnych i generujemy wartos¢ dodang wzdtuz catego tancucha
tworzenia wartosci. Nasze Sciste partnerstwo z naszymi Klientami to
cos$ wigcej, niz tylko obietnica - wspoélnie zwiekszamy wydajnosc¢ pro-
dukciji, podnosimy jakos¢, chronimy zdrowie i bezpieczenstwo, a takze
dbamy o zréwnowazong przysztosc. Wszystko to czynimy z empatig

i zaufaniem.

SICK tworzy z pasjg i w poczuciu pionierskiego ducha nowe techno-
logie juz od 1946 roku. Dzieki globalnej sieci placéwek firma SICK jest
obecna w 40 krajach na catym $wiecie - zawsze blisko swoich Klientéw.
Siedziba gtéwna firmy znajduje sie w Waldkirch w Niemczech, niedaleko
Freiburga. Nasi Klienci czerpig korzysci z naszego zrozumienia wymo-
gow lokalnych i globalnych, ktére przektadamy na dostosowane do
potrzeb rozwigzania.





